Manual k pouziti - SSP-5100 G




Gratulujeme Vam k zakoupeni pulzniho detektoru detektoru kovii Detech 5100G

Vyjméte civku z obalu. Civka je sloZzend v transportni pozici. Upravte tvar civky do ¢tverce. Zvlastnosti
civky je, Zze ma stredni sektor, ve kterém je ,magnetometr”, ktery vytvari unikatni diskriminaci
detektoru. Spojte jednotlivé dily trubek, viz obrazek 1. Po té zvednéte civku do provozni vysky
(obrazek 2) nad zemsky povrch, dostatecné daleko od kovovych predmétd. Upozornéni: Vyhnéte se
kovovym ¢astem vaseho odévu a obuvi.

Pfipojte kabel antény do kontrolniho boxu, vyuzijte spojovaci €lanek na predni strané panelu.
Zapnéte detektor tlac¢itkem ON/OFF. Za nékolik sekund se na displeji zobrazi logo vyrobce, model
detektoru a software.

AUTOMATICKY PRACOVNIi REZIM

Po té se nacte provozni obrazovka, znazoriujici stav baterii a momentalni nastaveni. Symbol ,A“
znameng3, Ze je detektor v automatickém rezimu (AUTOMATIC MODE), viz déle.

Stisknéte tlacitko TUNER. Na displeji se zobrazi ,,AUTO TUNNING/watt” — automatické ladéni/cekejte.
Detektor zacne automaticky odladovat vliv zemé. Po nékolika sekundach bude proces ukoncen
s odladénim odpovidajicim mistnim pldnim podminkdam. Za nékolik sekund se prepne operacni
obrazovka (OPERATIV screen). Ozvou se 1-3 "cvaknuti" za sekundu z reproduktoru detektoru. Nyni je
detektor pfipraven na hledani.

UPOZORNENI: Pokud jste blizko ke kovovému predmétu, kurzor se bude déle pohybovat za
maximalni do minimalni pozice neschopny zastavit na urcité hodnoté. Na obrazovce se zobrazi text:
Prosim, pohnéte civkou (PLEASE, MOVE THE COIL). Posurite civku do jiné pozice a stisknéte opét
tlacitko TURNER.

Z diivodu velkého mnoZstvi kovovych pfedméti v budovdch, nedoporucujeme testovdni detektoru
ve vnitrnich prostordch.

Pokazdé, kdyZ zapnete detektor, zapne se automaticky operaéni rezim (AUTOMATIC MODE). V tomto
rezimu procesor sleduje béhem pohybu civky zmény v mineralizaci zemé a témto zménam se
detektor okamzité prizplisobuje. Rychlost nem(ze byt kontrolovana operatorem.

POZNAMKA: Automaticky rezim detektoru SSP-5100 je typicky pohybovy systém — hledaci civkou
musi byt pohybovano pomalu nad povrchem zemé, nesmi se zastavit nad kovovym predmétem.

Pokuste se udrzet konstantni operacni vysku civky. Pokud zménite tuto vysku prudkym pfiblizenim
k povrchu zemé, procesor bude potfebovat 7-8 sekund k obnové optimalniho nastaveni. Pokud
nechcete ¢ekat, mlZete pouzit jedno ze dvou tlacitek pro restartovani a rychlé automatické odladéni.

POZNAMKA: Pokud pouZijete RESET, kdy? je civka nad kovovym predmétem, detektor bude odladén
pro tento predmét, nasledné vyloucen, nebo vyda velmi slaby signal!!!

Nékteti profesiondlni uzivatelé vyuZivaji tuto vlastnost ke snizeni intenzity signalu a ziskani lepSiho
dohledani cile (pin-pointing). Pokud je cil velky a mélce uloZeny, linka signalu bude podobna nakresu
obrazku AJ manualu.



Diky velmi vysoké intenzité signdlu béhem préce s detektorem s civkou 1m x 1m nebo vétsi, bude
tézké ziskat presnou predstavu o pfesném ulozeni cile. V momenté, kdy uslysite signdl cile, okamzité
stisknéte tlac¢itko RESET, ne ve chvili, kdy signal dosahl nejvyssi sily. Takto budete schopni nejlépe
dohledat cil. Po resetovani, kdyz prejdete civkou nad cilem, uslysite signal cile s mnohem mensi
intenzito a dohledani bude presnéjsi. Tento postup je vhodny pro zkusené uZivatele, protoze je zde
stdle riziko odladéni cile, pokud resetujete detektor v nevhodnou chvili.

Vétsi cile a cile blize k povrchu maji vétsi intenzitu signalu. Kdyz je intenzita signalu maximalni,
grafické znazornéni vystoupa k nejvyssi ¢asti operaéni obrazovky a hodnota 100 se zobrazi uprostred
obrazovky. Pokud ma signal intenzitu nizkou (mUZe se stat béhem resetovani, jak bylo vysvétleno

evvs

48.

POZNAMKA: Pokud pohybuje civkou spravné, v konstantni pracovni vyice, neprechazite nad
kovovymi predméty a nejste pod vlivem silného elektromagnetického ruseni, grafické znazornéni
bude mit pfimou linku ve spodu obrazovky a intenzita signalu bude 0.

MANUALNi PRACOVNI REZIM

Automaticky rezim je velmi snadny a ucinny rezim. Ale manudlni pracovni rezim (MANUAL MODE)
umozni vétsi citlivost a stabilitu béhem hledani. KdyzZ v automatickém reZimu stisknete tlacitko AUTO,
na obrazovce se zméni symbol ,,A” za symbol ,M“ — Manuadlni pracovni rezim (Manual mode of
operation).

Po té byste méli stisknout tlacitko TURNER, abyste odladili detektor v manualnim rezimu. Civka by
méla byt v pracovni vySce cca 7,5 — 15 cm (3 — 6 in) nad zemskym povrchem.

Na obrazovce se zobrazi ndpis pro automatické ladéni detektoru (Automatic Tuning). BEhem nékolika
sekund detektor dokonci proces automatického odladéni (AUTO TUNING). Odpocitavaci stupnice
(ticking rate) je 1-3 tiknuti za sekundu — je to dané vyrobcem jako univerzalni a nejvhodnéjsi pro
vétSinu podminek pfi hledani. Pokud budete dostavat vétsi pocet "cvakani" je tfeba snizit citlivost
detektoru. Hned po té se na displeji zobrazi popis pro manualni odladéni. Pokud Vdm toto vyhovuje,
stisknéte tlacitko DETECT, tim vstoupite do operacni obrazovky a mlzete zacit hledat.

Pokud chcete zménit odpocitavani (ticking rate), muzZete to udélat stisknutim tlac¢itek DEPTH nebo
TUNER. Uvédomte si, Ze tlacitka DEPTH a TUNER maji formu a funkci Sipky. MlzZete pomoci nich
zvysit (TUNER, prava Sipka) nebo snizit (DEPTH, leva Sipka) odpocitavani (ticking rate).

Pro vétsi citlivost zvyste odpocitavani (ticking rate). Ale uvédomte si, Ze pfrilisSné zvyseni ,ticking rate”
Vam neda vétsi citlivost, naopak to muze zhorsit kvalitu hledani.

Jsou pripady, kdy detektor je detektor nestabilni kvali vysoké mineralizaci pldy nebo
elektromagnetickym ruchdm v blizkosti detektoru. V takovém ptipadé snizte ,ticking rate” pomoci
levé Sipky (tlacitko DEPTH). Dojde ke zvyseni stability, ale vyznamné se snizi citlivost detektoru.



Nezélezi, zda jste zvysili nebo sniZili ,ticking rate”, musite stisknout tlacitko DETECT. Okamzité po té
procesor ulozi hodnotu ,ticking rate”, kterou jste zvolili a udrzi ji i pfes zmény pldnich podminek
nebo provozni vysky civky.

Pamatujte si, Ze pokud prudce zménite vysku civku, ,ticking rate” se prudce zméni a procesor bude
potfebovat cca deset sekund k navratu Vami vybrané hodnoty.

POZNAMKA: Pokud nad kovovym pfedmétem stisknete tlagitko RESET, miiZe dojit k ignorovani cile.

Méli byste kontrolovat uroven odladéni v pravém dolnim rohu displeje — momentalni hodnota
odladéni je znazornéna v procentech. Je dobré védét, ze pokud jste v terénu a ladite detektor a
procesor vybere niZsi procentualni hodnotu, bude to znamenat, Ze mineralizace pady je vyssi.
Pokud odladite detektor ve mésté, niisi procentualni hodnota znamend, Ze jste v blizkosti
kovovych predmétt. V kazdém pripadé byste méli nalézt misto bez kovovych predmétu.

KONTROLKY A OVLADANI
HLOUBKA (DEPTH)

Tlacitko DEPTH je kontrolka pfimo ovliviujici citlivost detektoru a hloubku detekce. Hloubka je vidy
popsdna v dolnim levém rohu operacéni obrazovky — hodnota se pohybuje od 1 do 8. Pro zménu
hloubky detektoru, jednoduse stisknéte tlacitko DEPTH. Asi za 5 sekund se na displeji objevi
obrazovka pro Upravy hloubky - ADJUST DEPTH screen.

Pouzijte tlacitka s funkci Sipek DEPTH a TUNER, kterymi muZete upravit nastaveni hloubky. Pokud
hledate s detektorem v idealnich pldnich podminkach, mlzete pouzit vyssi nastaveni hloubky pro
maximalni dosah. Doporucujeme pouZit nizsi nastaveni hloubky, kdy stidle mate vyborny hloubkovy
dosah a zaroven stabilni detektor.

DISKRIMINACE (DISCRIMINATION)

Tento detektor ma unikdtni schopnost diskriminace na kovové (magnetické) predméty diky
zabudovanému magnetometru v civce. Diskriminacni provozni rezim umoznuje se vyhnout kopani
nechténych mélce uloZenych cili. Detektor je nastaven, aby diskriminoval pouze na povrchu a
v oranych vrstvach pady. Casto jsou cenné cile (mince) zakopany spole¢né s kovovymi predméty
(zbrané, nadoby a dalsi kovové predmeéty). Pokud by detektor diskriminoval v celém rozsahu detekce,
mohl by vyloudit také cenné cile pfi eliminaci Zeleznych predmétl. Pokud vite, Ze poklad, ktery
hledate je v kovové nadobé, nebo skryt spolecné s kovovymi predméty, je vhodné diskriminaci
vypnout. Za/vypnuti diskriminace lze provést, kdyZ je detektor v provozni obrazovce, stisknutim
tlacitka DISC. Samoziejmé byste méli védét, Ze je diskriminace moznd pouze s diskriminacni civkou —
s civkou s magnetometrem. Pokud je diskriminace zapnuta a detektor je v rezimu AUTO pfi pfechodu
civkou nad kovovym predmétem, zvuk bude hlasitéjsi, pak nardz utichne, grafické znazornéni prudce
klesne a zCernd a v pravém dolnim rohu se objevi symbol ,Fe“ ale nebude fungovat Zadna audio
diskriminace.

Diskriminace je zaloZena na magnetickych vlastnostech kovovych predmétli. Temperovana ocel bude
produkovat jednoznacnéjsi odpovéd detektoru (pfedméty jako noZe, skalpely, nlizky, mece). Na
druhou stranu, takové kovové predméty byste méli kopat, protoZe jde o zajimavé cile z hlediska



historie. A dfive lidé pohrbivali penize spolecné s cennymi nastroji a zbranémi. Proto je detektor
nastaven tak, aby diskriminoval pouze kovové predméty pfi povrchu zemé.

HLASITOST (VOLUME)

Pomoci kontrolky VOLUME moizete zvolit riznou vhodnou hladinu zvuku. Pokud je civka nesena
dvéma operatory (doporucujeme), doporucujeme hlasitost nastavit na maximum -8. Pokud je hledac
sam, napfiklad pfi praci s kulatymi civkami, a pokud si preferuje praci se sluchatky, pak je vhodné
zeslabit zvuk. To umozZnuje stisknuti tlacitka VOLUME (pred tlacitkem na obrazovce je napsana
aktualni hladina zvuku). Na displeji se zobrazi ADJUST VOLUME, pouzijte tlacitka Sipek DEPTH a
TUNER a pomoci nich snizte/zvyste hlasitost zvuku. KdyZz vyberete vhodnou hlasitost, stisknéte
tla¢itko DETECT a navrdtite do provozni obrazovky. Pokud neudéldte nic po dobu péti sekund,
detektor se navati do operacni obrazovky automaticky.

Pokud s detektorem pracujete ve dvou lidech ve vétrném pocasi, nebo Vas rusi zvuk vasich krokd na
suché traveé a listi, je mozné, Ze preslechnete ,ticking rate” nebo signaly hlubokych cill. V takovém
pripadé doporucujeme pracovat s hlasitosti pfepnutou na maximum — 8.

ZPOZDENI (DELAY)

Kontrolka DELAY ma silny efekt na citlivost detektoru a prechazeni vlivi zemé. Detektor ma dvé
hodnoty DELAY — MIN a MAX. Hodnota DELAY je vZdy napsana v levém hornim rohu obrazovky. Pro
zménu aktualniho nastaveni stisknéte tlacitko DELAY.

PFi nastaveni MIN je detektor pfiméFené citlivy na vSechny kovové cile a vyhleddva je v maximalni
hloubce. Pfi nastaveni MAX detektor odmitne nékteré félie, moderni slitiny a pfedméty s nizkou
vodivosti. Toto nastaveni je odpovidajici pro praci na mineralizovanych ptidach. Uvédomte si, Ze s
nastavenim MAX detektor ztraci trochu citlivost!

S kazdou zménou nastaveni DELAY se na displeji zobrazi ,,DELAY IS CHANGED” a pro vlastni
vyhleddvani musi byt detektor opét odladén — prosim, stisknéte tlacitko TUNER.

PODSVICENI (LIGHT)

Pokud chcete pouZivat svétlo na displeji, stisknéte tlacitko LIGHT. Pokud je LIGHT zapnuto, v hornim
pravém rohu displeje bude symbol malé lampy. Uvédomte si, Ze pokud je podsviceni zapnuto,
detektor md mnohem vétsi ndroky na baterie a provozni doba je kratsi.



